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Romy Pérez Moreno

Nacionalidad: mexicano.

Informacién
Personal Edad: 46 afos.
Lugar de nacimiento: Ciudad de México, México.
Formacion FA 1. Agosto 1996 a enero 1998. Universidad Nacional Auténoma de México.
académica

FA 2.

FA 3.

FA 4.

Division de Estudios de Posgrado de la Facultad de Ingenieria, México, D. F.

Maestria en Ingenieria Eléctrica (Area Electronica), 100% de créditos
(promedio 9.0)

1990 - 1997. Universidad Auténoma Metropolitana. Unidad Azcapotzalco,
México, D. F.

Titulo profesional de Ingeniero Mecanico (Cedula profesional No. 2622654).
Tema de tesis: "Diseflo de un brazo mecanico para la aplicacion de pintura
electrostatica en su version semiautomatica". Certificado de Nivel Superior
(promedio 8.61).

1990 - 1995. Instituto Politécnico Nacional. Escuela Superior de Ingenieria
Mecanica y Eléctrica, Unidad Culhuacan, México, D. F.

Titulo profesional de Ingeniero en Comunicaciones y Electronica (Cedula
profesional No. 2437360). Tema de Tesis: "Tarjeta de osciloscopio para PC
bajo ambiente DOS". Certificado de Nivel Superior (promedio 8.42).

1987 - 1990. Instituto Politécnico Nacional, Centro de Estudios Cientificos y
Tecnoldgicos No. 09, México, D. F.

Titulo profesional de Técnico Programador (Cedula profesional No.
1592932). Certificado de Nivel Medio Superior (promedio 8§1.08).
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Laboral
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EL 2.
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EL 6.

EL 7.

EL 8.

GAA 1.
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GAA 3.

GAA 4.

GAA'S.

GAA 6.

GAA 7.

GAASS.

Septiembre 1998 a la fecha. Universidad Autonoma Metropolitana, Unidad
Azcapotzalco. México, D. F. Profesor — Investigador Asociado, Nivel D.
Tiempo Completo.

Enero 2001 a agosto 2013. Universidad Tecnoldgica de México, Campus
Sur y Campus Cuitlahuac. México, D. F. Profesor de Asignatura.
Diciembre 2000 a enero 2003. Centro Nacional de Rehabilitacion,
Laboratorio de Biomecanica. México, D. F. Investigador Asociado.

Agosto 1997 a diciembre 2000. Universidad La Salle. México, D. F. Profesor
de Licenciatura, Categoria "B".

Abril 1997 a septiembre 1998. Universidad Auténoma Metropolitana,
Unidad Azcapotzalco. México, D. F. Profesor Asociado, Tiempo Parcial.
Octubre 1997 - enero 1998. Universidad Autonoma Metropolitana, Unidad
Azcapotzalco. México, D. F. Profesor Asistente.

Junio 1997 - octubre 1997. Universidad Auténoma Metropolitana, Unidad
Azcapotzalco. México, D. F. Ayudante de profesor, Nivel "B".

Noviembre 1995 - noviembre 1996. Universidad Autonoma Metropolitana,
Unidad Azcapotzalco. México, D. F. Ayudante de profesor, Nivel "B".

Coordinador de Estudios de la Licenciatura en Ingenieria Mecanica de la
Division de Ciencias Basicas e Ingenieria. Del 09 de febrero de 2015 a la fecha.

Comité de Estudios de la Licenciatura en Ingenieria Electréonica. Miembro
activo del 08 de abril de 2011 al 08 de febrero de 2015.

Coordinador de Estudios y Proyectos con la Industria (Bufete de
Ingenieria) de la Division de Ciencias Basicas e Ingenieria. Del 01 de julio de
2011 al 30 de octubre de 2014.

Coordinador Relacion Universidad — Industria. Del 01 de noviembre de
2010 al 30 de junio de 2011.

Coordinador Divisional de los Laboratorios de Docencia de Energia
(Mecanica y Eléctrica). Del 01 de julio de 2010 al 31 de octubre de 2010.

Coordinador del Grupo Tematico: Dindmica de Sistemas, que involucra las
uueeaa: Dinamica y Vibraciones, Laboratorio de Dinamica y Vibraciones,
Dindmica de Maquinas, Mecanismos y Laboratorio de Mecanismos.
Coordinador desde 07 de febrero de 2000 hasta Julio 2008.

Integrante de la Comision para la generacion del Plan de Estudios para la
licenciatura de Ingenieria en Mecatronica.

Fundador y responsable del CEDAC - ALEXANDRIA (Centro de Desarrollo
Asistido por Computadora - ALEXANDRIA).

2/12



Elaboracion,
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Mecanismos (teoria y laboratorio).

Dinamica de maquinas.

Dibujo Mecanico Asistido por Computadora.
Metrologia para Manufactura (teoria y laboratorio).
Mediciones en Ingenieria.

Temas Selectos de Integracion Mecatronica
Seminario de Integracion en Ingenieria Mecanica.
Proyecto de Integracion en Ingenieria Mecanica [ y I1.
Introduccion al Trabajo de Investigacion en Ingenieria Mecanica.
Practicas Profesionales en Ingenieria Mecénica.
Taller de Fuentes Alternas de Energia.

Temas Selectos de Energia.

Procesos de Manufactura I.

Plan de Estudios de la Licenciatura en Ingenieria Mecanica.

Mecanismos.

Laboratorio de Mecanismos.

Dibujo Mecénico Asistido por Computadora.
Taller de Fotografia.

Proyecto de Integracion en Ingenieria Mecéanica
Seminario de Integracion en Ingenieria Mecanica
Induccion a la Vida Universitaria

Introduccion a la Ingenieria

Dibujo Asistido por Computadora para Ingenieria Civil (curso no presencial)

. Dibujo Técnico (curso no presencial)
. Dinamicas de Maquinas
. Microcontroladores y PLC’s

. Diseflo de Mecanismos

Mediciones

. Materiales I

. Procesos de Manufactura II

. Taller de procesos de Manufactura II

. Temas Selectos de Ingenieria Mecanica: Robotica

. Temas Selectos de Ingenieria Mecanica: Disefio y Construccion de PLC's
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Libros

Programa de
Cémputo

Construccion de
Prototipos

Articulos en
Congresos,
Extensos en
Memorias (36)

1. Pérez M. R., 2006, Andlisis de Mecanismos y problemas resueltos, 2da. Edicion,
Editorial Alfa Omega, México.

2. Sergio Alejandro Villanueva Pruneda, Martin Pilar Urrutia Santiago, Gilberto
Domingo Alvarez Miranda, Zeferino Damian Noriega, Ernesto Montes Estrada,
Romy Pérez Moreno, Francisco Beltran Carbajal, Jos¢ Antonio Pedro Puerta
Huerta, Carlos Juarez Sosa y Jonathan Manrique Garay, 2014, Manual de fichas
técnicas. Maquinas-herramienta. Taller Mecanico, UAM Azcapotzalco, México.

KIMA 2.5 (KInematic Mechanism Analisys). Registro ante el INDAUTOR: 03-
2004-081911054400-01.

Disefio y construccion de un vehiculo Baja SAE. Romy Pérez Moreno, Barragan
Santiago Israel, Cesar Augusto Real Ramirez, Manuel E. Ruiz Sandoval
Hernandez, Pedro Garcia Segura. Terminado en 2018.

2. Robot antropomérfico de 5 GDL. R. Pérez Moreno, Z. Damian Noriega, E.
Montes Estrada, G. D. Alvarez Miranda y F. Beltran Carbajal. Terminado en 2018.

3. Herramental para troquelado manual de plantilla de lamina de aluminio para el
formado de pantalla de lampara de escritorio. Z. Damian Noriega, E. Montes
Estrada, F. Beltran Carbajal, G. D. Alvarez Miranda y R. Pérez Moreno.
Terminado en 2018.

4. Prensa auto-centrante lineal. E. Montes Estrada, Z. Damian Noriega, R. Pérez
Moreno y G. D. Alvarez Miranda. Terminado en 2018.

5. Montajes didacticos para torneado y barrenado. E. Montes Estrada, Z. Damian
Noriega, R. Pérez Moreno y G. D. Alvarez Miranda. Terminado en 2018.

6. Rugosidad — Probetas prototipo para la practica didactica. G. D. Alvarez Miranda,
Z. Damian Noriega, E. Montes Estrada, F. Beltran Carbajal, R. Pérez Moreno, H.
Jiménez Rabiela y B. Vazquez Gonzélez. Terminado en 2018.

7. Baston de dimensiones personalizadas. Z. Damian Noriega, F. Beltran Carbajal, E.
Montes Estrada, G. D. Alvarez Miranda y R. Pérez Moreno. Terminado en 2018.

8. Disefio y construccion de un vehiculo Baja SAE. Romy Pérez Moreno, Gilberto
Domingo Alvarez Miranda, Adridan Gustavo Bravo Acosta, Manuel E. Ruiz
Sandoval Hernandez, Pedro Garcia Segura. Terminado en 2017.

9. Mecanismo cuatro barras de dimensiones variables con cronémetro digital y sensor
de rotacion. Romy Pérez Moreno, Zeferino Damian Noriega, Mario Goémez
Villeda, Ernesto Montes Estrada, Sergio A. Villanueva Pruneda. Terminado en
2010.

1. “Effect of BioOsteo® in combination with epidermal growth factor and ascorbic
acid in a rat tibia defect”. Cecilia Hernandez-Flores, Victor M. Dominguez-
Hernandez, Alfonso Delgado, Romy Pérez-Moreno y René Valdez-Mijares.
Cirugia y Cirujanos. Vol. 86, Num 4, 2018.
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IIT Congreso Argentino de Ingenieria Mecanica CAIM 2012. “Criterios para
acotacion de partes y sus consecuencias en los procesos de maquinado”.
Villanueva-Pruneda Sergio A., Alvarez-Miranda Gilberto D., Beltran-Carbajal
Francisco. Damidn-Noriega Zeferino. Montes-Estrada Ernesto, Pérez-Moreno
Romy, Puerta-Huerta José P. A. mayo 9 de 2012. Buenos Aires, Argentina.

13 Congreso Internacional y 16 Nacional de Material Didactico Innovador.
“Fabricacion de portarretrato con el apoyo de montajes para fabricacion en serie”.
Ernesto Montes Estrada, Sergio Alejandro Villanueva Pruneda, Zeferino Damidn
Noriega, José Pedro Antonio Puerta Huerta, Romy Pérez Moreno. Octubre 8 y 9
de 2012. Ciudad de México, México.

13 Congreso Internacional y 16 Nacional de Material Didactico Innovador.
“Montajes tridimensionales par torneado, barrenado y fresado”. Sergio Alejandro
Villanueva Pruneda, Ernesto Montes Estrada, José Pedro Antonio Puerta Huerta,
Romy Pérez Moreno, Zeferino Damian Noriega. Octubre 8 y 9 de 2012. Ciudad
de México, México.

The 5th International Conference on Intelligent Robotics and Applications.
“Robust Proportional-Derivative Control of a Three-Axis Milling Machine Tool”.
F. Beltran-Carbajal, E. Chavez-Conde, S. Villanueva, Z. Damian, E. Montes, P.
Puerta, R. Pérez, and G. Alvarez. 03 al 05 de octubre de 2012. Montreal, Quebec,
Canada.

4 Congreso Internacional de Ingenierias Mecanica, Eléctrica, electronica,
Mecatronica y Computacional (CIMEEM2011). “El estado del arte de los
engranajes en Buenos Aires, Argentina”. Javier Antezana Lopez, Zeferino Damian
Noriega, J. Pedro A. Puerta Huerta, Sergio A. Villanueva Pruneda, Romy Pérez
Moreno. Agosto 25 de 2011. Ciudad de Querétaro, Querétaro, México.

4 Congreso Internacional de Ingenierias Mecanica, Eléctrica, electronica,
Mecatronica y Computacional (CIMEEM2011). “Control basado en planitud
diferencial de un sistema de translacion de robots industriales usando observadores
de perturbacion diferencial”. Francisco Beltrdn Carbajal, Zeferino Damian
Noriega, Sergio A. Villanueva Pruneda, Romy Pérez Moreno, J. Pedro A. Puerta
Huerta. Agosto 25 de 2011. Ciudad de Querétaro, Querétaro, México.

9 Congreso Iberoamericano de Ingenieria Mecénica. “Disefio de Dispositivos para
Control Dimensional”. Villanueva Pruneda S. A., Damian Noriega Z., Montes
Estrada E., Pérez Moreno R., Alvarez Miranda G. D., Puerta Huerta J. P. A. 16
al 19 de Septiembre de 2009. Las Palmas de Gran Canaria, Islas Canarias, Espafia.

9 Congreso Iberoamericano de Ingenieria Mecanica. “Sistema Elevador de
Automoéviles”. Alvarez Miranda G. D., Villanueva Pruneda S. A., Jiménez Rabiela
H., Damian Noriega Z., Hilerio Cruz 1., Pérez Moreno R., Puerta Huerta J. P. A.,
Montes Estrada E. 16 al 19 de Septiembre de 2009. Las Palmas de Gran Canaria,
Islas Canarias, Espafia.

10. 9 Congreso Iberoamericano de Ingenieria Mecénica. “Disefio de un sistema

1.

multiposiciones para auxiliar a pacientes con estancias prolongadas en cama”.
Puerta Huerta J. P. A., Damian Noriega Z., Villanueva Pruneda S. A., Alvarez
Miranda G. D., Pérez Moreno R., Jaimes Ponce J., Jiménez Rabiela H., Alcantara
Ramirez R. 16 al 19 de Septiembre de 2009. Las Palmas de Gran Canaria, Islas
Canarias, Espana.

9 Congreso Iberoamericano de Ingenieria Mecanica. “Diseflo de un sistema de
desplazamiento para personas con hemiplejia peduncular alterna”. Puerta Huerta
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12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

J. P. A., Damian Noriega Z., Villanueva Pruneda S. A., Alvarez Miranda G. D.,
Pérez Moreno R., Montes Estrada E., Jiménez Rabicla H. 16 al 19 de Septiembre
de 2009. Las Palmas de Gran Canaria, Islas Canarias, Espana.

V Euro-Latin American Workshop on Engineering Systems (V SELASI). “Un
enfoque constructivista para el analisis de los mecanismos”. R. Pérez Moreno,
M. C. Silva Morales, Ponencia Magistral por invitacion. 25 al 27 de Noviembre
de 2009. Quito, Ecuador.

V Euro-Latin American Workshop on Engineering Systems (V SELASI).
“Aplicacion de la acotacion funcional al disefio mecénico de un laser de CO2”. Z.
Damian-Noriega, R. Pérez-Moreno, S.A. Villanueva-Pruneda, J.P.A. Puerta-
Huerta, E. Montes-Estrada, G.D. Alvarez-Miranda, Ponencia Magistral por
invitacion. 25 al 27 de noviembre de 2009. Quito, Ecuador.

V Euro-Latin American Workshop on Engineering Systems (V SELASI).
“Representacion fisica del algoritmo Denavit — Hartenberg”. R. Pérez Moreno,
Z. Damian Noriega, S. A. Villanueva Pruneda, M. C. Silva Morales, Ponencia
Magistral por invitacion. 25 al 27 de Noviembre de 2009. Quito, Ecuador.

V Euro-Latin American Workshop on Engineering Systems (V SELASI). “Disefio
de un Mecanismo para Simular la Marcha de una Blaberus discoidalis”. R. Pérez
Moreno, L. A. de Leon Melgarejo, G. Alvarez Miranda, J. P. A. Puerta Huerta,
Ponencia Magistral por invitacion. 25 al 27 de Noviembre de 2009. Quito,
Ecuador.

XIV Convencion Cientifica de Ingenieria y Arquitectura V Congreso Cubano de
Ingenieria Mecéanica y Mecatronica. “Disefio Mecanico Compacto de un Laser de
CO2 de Flujo Axial de 25W?”. Zeferino Damian-Noriega, Pedro A. Lomeli-Megjia,
Romy Pérez-Moreno, Sergio A. Villanueva-Pruneda, Ernesto Montes-Estrada.
04 al 06 de Diciembre de 2008. La Habana, Cuba.

XII Congreso Chileno de Ingenieria Mecanica, Energia, Agua y Mineria. “Diseflo
Y Manufactura de un Brazo de Robot Didactico de Cinco Grados de Libertad”. R.
Pérez Moreno, S. A. Villanueva Pruneda, G. D. Alvarez Miranda, M. C. Silva
Morales, M. A. Abreu Diaz, J. A. Camargo Rodriguez. 07 al 10 de Noviembre de
2008. Arica, Chile.

XII Congreso Chileno de Ingenieria Mecanica, Energia, Agua y Mineria.
“Evaluacion de la robustez del método para el analisis cinematico de mecanismos
mediante el procesamiento de video digital”. R. Pérez Moreno, M. C. Silva
Morales, Z. Damian Noriega, E. Montes Estrada. 07 al 10 de Noviembre de 2008.
Arica, Chile.

XII Congreso Chileno de Ingenieria Mecanica, Energia, Agua y Mineria. “;Cémo
Determinar la Recuperacion Elastica en el Formado Conico de Lamina?”. Zeferino
Damian Noriega, J. Pedro A. Puerta Huerta, Romy Pérez Moreno, Sergio A.
Villanueva Pruneda, Ernesto Montes Estrada. 07 al 10 de Noviembre de 2008.
Arica, Chile.

XII Congreso Chileno de Ingenieria Mecénica, Energia, Agua y Mineria. “El Uso
de Modelos Didacticos Mejora el Aprendizaje del Disefio de Montajes”. Ernesto
Montes E., Romy Pérez M., Zeferino Damian N., Sergio A. Villanueva P., Maria
Candelaria Silva Morales. 07 al 10 de Noviembre de 2008. Arica, Chile.

3er. Congreso de Ingenierias Mecanica, Eléctrica, Electronica y Mecatrdnica.
“Disefio y simulaciéon de un robot hexapodo impulsado por motoreductores”.
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22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

Pedro Garcia Segura, Romy Pérez Moreno, Arturo F. Valles Uribe, Zeferino
Damian Noriega. 25 al 27 de Junio de 2008. D. F., México.

International Conference on Computational & Experimental Engineering and
Sciences ICCES 08. “An Experimental Method for Kinematics Measurement of a
Four-Bar Mechanism by Digital Video Analysis”. Moreno, Romy P.; Villeda,
Mario G.; Pruneda, Sergio A. V.; Noriega, Zeferino D.; Segura, Pedro G. 16 — 20
March 2008, Hawaii USA.

International Conference on Computational & Experimental Engineering and
Sciences ICCES 08. “A New Equation to Determine the Springback in the
Bending”. Damian-Noriega, Z.; Pérez-Moreno, R.; Villanueva-Pruneda S. A.;
Dominguez-Hernandez, V. M.; Puerta-Huerta, J. P. A.; Huerta-Mufioz, C. 16 — 20
March 2008, Hawaii USA.

8vo. Congreso Iberoamericano de Ingenieria Mecanica CIBIMS. “Caracterizacion
cinematica de mecanismos de cuatro eslabones mediante analisis digital de imagen
y validacion de los resultados empleando KIMA”. Pérez Moreno R. Gomez
Villeda M., Damian Noriega Z., Villanueva Pruneda S. A. 23 al 25 de Octubre de
20007. Cuzco, Peru.

8vo. Congreso Iberoamericano de Ingenieria Mecanica CIBIMS. “Analisis de
Piezas Ensambladas por Ajustes Apretados Normalizados”. Pérez Moreno R.
Damian Noriega Z., Villanueva Pruneda S. A. 23 al 25 de Octubre de 20007.
Cuzco, Perq.

8vo. Congreso Iberoamericano de Ingenieria Mecéanica CIBIMS. “Rolado conico”.
Pérez Moreno R. Gomez Villena M., Damian Noriega Z., Villanueva Pruneda S.
A. 23 al 25 de Octubre de 20007. Cuzco, Pert.

2do. Congreso de Ingenierias Mecanica, Eléctrica, Electronica y Mecatronica.
“Analisis no lineal de un mecanismo plano tipo RRRR empleando procesamiento
digital de imagenes”. Pérez Moreno R. 30, 31 de Mayo y 1 de Junio de 2007.
D. F., México.

2do. Congreso de Ingenierias Mecanica, Eléctrica, Electronica y Mecatronica.
“Propuesta final para la licenciatura de ingenieria Mecatronica en la UAM — AZC,
2007”. Puerta Huerta J. P. A., Pérez Moreno R. 30, 31 de Mayo y 1 de Junio de
2007. D. F., México.

2do. Congreso de Ingenierias Mecanica, Eléctrica, Electronica y Mecatronica.
“Disefio funcional y para manufactura. Desarrollo preliminar de un caso: roladora
manual para conos de lamina”. Damian Noriega Z., Pérez Moreno R. 30, 31 de
Mayo y 1 de Junio de 2007. D. F., México.

ler Congreso de Ingenierias Mecanica, Eléctrica, Electronica y Mecatronica.
“Licenciatura de Ingenieria Mecatronica en la UAM — Azcapotzalco”. Puerta
Huerta J. P. A., Pérez Moreno R. México, 2006.

ler Congreso de Ingenierias Mecanica, Eléctrica, Electronica y Mecatronica.
“Implante de resina de poliuretano en un defecto de hueso. Un modelo de
reparacion con evaluacion biomecanica”. Hernandez Flores C., Pérez Moreno R.,
Dominguez Hernandez V. M. México, 2006.

VI Semana de la Energia, Analisis de Mecanismos /nuevas herramientas? Pérez
Moreno R. UAM — AZC. México 2002.
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Tesis de
Licenciatura (34)

33.

34.

35.

36.

10.

1.

12.

V Semana de la Energia, “CEDAC — ALEXANDRIA”. UAM — AZC. Pérez
Moreno R. UAM — AZC. México 2001.

XXIV Congreso Nacional de Ingenieria Biomédica. Disefio de ortesis dindmica
para fractura de tobillo. Fernandez A., Diez MP., Nuiiez L., Pérez R., Rivera A.,
Rubio F., Quifiones 1., Letechipia J.

XXVI Congreso Nacional de Ingenieria Biomédica. Modelo de reparacion de un
defecto 0seo en tibia de rata. Hernandez Flores C., Dominguez Hernandez V. M.,
Pérez Moreno R.

XXVII Congreso Nacional de Ingenieria Biomédica. Analisis biomecéanico del
efecto del factor de crecimiento epidermal y acido ascorbico para acelerar la
consolidacion 6sea. En un modelo experimental en tibia de rata. Hernandez Flores
C., Dominguez Hernandez V. M., Pérez Moreno R.

Del Angel Bautista F., Angeles Marcos E., Flores Padilla M. I. 2018, "Redisefio
y construccion del sistema de suspension y direccion de un vehiculo Baja SAE
2018".

Rodriguez Delabra L., Cervantes Vidal J., Olvera Manzanilla L. E., 2018,
"Redisefio del sistema de masas no suspendidas para el Vehiculo Baja SAE
2018".

Santiago Flores 1., Giles Castillo R., Garcia de Aquino 1. 2018, "Disefio y
construccion de la estructura para un vehiculo Baja SAE 2018".

Rios Guadarrama C. R., Lorenzo Silva A. A., Barreto Romero J. 2018,
"Redisefio e implementacion de un sistema de potencia para un vehiculo Baja
SAE 2018".

Zamora Ramos O. A. 2018, "Disefio de una grua viajera para la empresa

"nn

"Desperdicios Industriales Laguna"".

Chavelas Gonzalez A. 2018, "Disefo y construccion de un polariscopio didactico
para probetas de Lexan".

Alvarado Miranda A., Dominguez Ramirez C. A. 2018, "Analisis, seleccion y
montaje del sistema de potencia de un vehiculo para la competencia Baja SAE
2017".

Franco Marroquin F., Lemos Samboni J. 1., Rivera Rodriguez R. 2018,
"Redisefio del sistema de masas no suspendidas para un vehiculo Baja SAE
2017".

Cortés Garcia. N., Vega Aguilar J. B. 2018, "Redisefio y construccion de la
suspension y la direccion de un vehiculo Baja SAE 2017 para la reduccion de
vibraciones laterales".

Lenoyr Carrera M. 2018, "Redisefio y construccion de la jaula antivuelco para el
vehiculo monoplaza tipo Baja SAE".

Valdez Bautista J. P. 2018, "Disefio de excavadora para arado superficial del
sector agricola de baja produccion”.

Arano Herrera M., Caballero Daniel J. 1. 2017, "Disefio y construccion del
sistema de movilidad para la Silla Jansen".
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13.

14.
15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.
32.

33.

Gadiel Moavi M. E. 2016, "Disefio y construccion de un prototipo mecatrénico
inteligente de iluminacion en ambientes festivos".

Nopal Ramirez, C. L. 2015, "Brazo de Robot de seis grados de libertad".

Ramirez Agundiz, J. L. 2015, "Sistema de Adquisicion y Monitoreo en Tiempo
Real de las Variables Cinematicas de dos Cajas de Velocidades".

Serrano Nifio, R. 2015, "Disefio de un Mecanismo de Elevacion Adaptable a una
Silla de Ruedas Convencional".

Tenorio Peralta, J. I. 2015 "Procesamiento de planos en 2D y 3D de una cizalla
motorizada mecano-soldada".

Herrera Gonzalez, J. 1. 2015, "Mecanismo de Transmision para un
Estacionamiento Rotatorio de Automoviles en dos Niveles".

Rojas Rodriguez, G. 2015, "Contenedor de Automoviles para la Estructura de un
Estacionamiento Mecanico".

Olayo Garay, J. C. 2015, "Disenio, Manufactura y Construccioén de un Prototipo
Didéactico de una Caja de Velocidades Planetaria".

Montesinos Cruz, G. 2015, "Disefio y Construccion de un Tren Planetario con
Brazo Dentado".

Garcia Gutiérrez, V. 2015, "Disefio y Construccion de Tres Mecanismos
Didacticos de Cuatro Elementos (RRRR, RRRP, RRPR) Instrumentados con
Potencidometros de Precision".

Fernandez Ramirez, A. O. y Jasso Luna, J. F., 2014, "Disefio y Construccién de
un Manipulador Tipo SCARA Controlado desde la PC".

Rodriguez Ledn, M. A. 2014, "Disefo de Una Maquina Lanza Pelotas de Beisbol
Capaz de Regular la Velocidad y Angulo de Disparo".

Hernandez Paniagua, O. 2013, "Redisefio de la Parte Motriz del Robot Pakal".

Soriano Colin, G. y Valencia Ramos, J. 2012, "Disefio, Manufactura y
Programacion de un Robot Antropomorfico en un Alcance de Prototipo
Didactico".

Arcea Silva, J. D., Carmona Medina, J., Martinez Sandoval, 1. A., Morales

Lopez, H. E. y Olin Ramirez, K. M., 2012. "Redisefio y Construccion de un
Prototipo de Automévil Monoplaza Tipo BAJA SAE".

Camarena Marquez, J. E., Contreras Lara J. C. y Villicafia Yépez A. D. 2012,
"Disefio y Construccion de un Robot Manipulador Tipo SCARA".

Abreu Diaz, M. A. y Camargo Rodriguez, J. A. 2008, "Disefio, Fabricacion y
Simulacion numérica de la Estructura de un Robot PUMA (5 GDL). Un Modelo
Didactico".

Chéavez Bedoy, H. E. 2007, "Disefio y Construccion de Tres Mecanismos
Didacticos de Cuatro Elementos (RRRR, RRRP y RRPR)".

Disefio, Construccion y Evaluacion de una Bicicleta Eléctrica Solar, 2003.

De Ledn Melgarejo, L. A. 2002, "Disefio Preliminar de un Mecanismo para
Simular la Marcha de una Blaberus discoidalis".

Trejo Luna, R. 2002, "Programa para el Analisis Dindmico de Mecanismos con
Seis Eslabones y un Grado de Libertad".
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Becas y
Reconocimientos

Pertenencia a
Asociaciones
Profesionales

Organizacion de
Congresos y
Foros

Presidente de
Jurado en
Examen
Profesional

34. Sistema de Deteccion de Objetos para el Brazo Robot Alimentador del Centro
Nacional de Rehabilitacion, 2002.

e Beca de reconocimiento a la carrera docente, nivel D. UAM — AZC (2003 a la
fecha).

¢ Beca a la permanencia. UAM — AZC (2008 a la fecha).
e Beca para la realizacion de estudios de maestria. CONACYT (1998 a 2000).

e XX Evento Nacional de Creatividad. Juez en el area de Ingenieria Mecanica.
Instituto Tecnologico de Tlalnepantla, Edo. Mex. Febrero, 2006.

Miembro de SAE (Society of Automotive Engineers) desde 2017 a la fecha.

Segundo foro de empleadores. Universidad Autéonoma Metropolitana, Unidad
Azcapotzalco. Ciudad de México a 12 de septiembre de 2018.

e Primer foro de empleadores. Universidad Autéonoma Metropolitana, Unidad
Azcapotzalco. Ciudad de México a 16 de julio de 2018.

e 3er Congreso Nacional de Ingenierias Mecanica, Eléctrica, Electronica y
Mecatronica. Del 25 al 27 de Junio de 2008.

o Integrante del Comité Organizador.
o Responsable del area de Mecatronica.
o Desarrollador de la base de datos e interfaz via Web.

e 2do Congreso de Ingenierias Mecanica, Eléctrica, Electronica y Mecatronica. Del
29 de Mayo del 2007 al 31 de Mayo del 2007.
o Integrante del Comité Organizador.
o Responsable del area de Mecatronica.

e ler Congreso de Ingenierias Mecanica, Eléctrica, Electronica y Mecatronica. Del
27 de Junio del 2005 al 16 de Mayo del 2006.

o Integrante del Comité Organizador.
o Responsable del area de Mecatronica.

e Manual de practicas para el robot industrial didactico SCORBOT-ER 4PC.
Presidente de Jurado, UNITEC-Sur, Marzo, 2002.

e Practicas de tension, inspeccion y disefio del tensometro. Presidente de Jurado,
UNITEC-Sur, Mayo, 2002.

¢ Diseflo y construccion de una cabeza androide. Presidente de Jurado, UPIITA-IPN,
Julio 2004.
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Responsable del convenio de colaboracidon con el Centro de Ingenieria y Desarrollo

Convenio de

Colaboracign  [ndustrial (CIDESI), con el objeto de Capacitacién de alumnos y académicos de la
UAM-A en materia de uso y explotacion de equipos CNC. Vigente a partir del 2018.

Proyecto de Responsable del proyecto “Disefio y construccion de equipo, practicas y software de

Apoyoala analisis de imagen para el laboratorio de mecanismos”. Activo del 2005 al 2010.

Docencia

Proyectos de Responsable de los proyectos:

Servicio Social e Disefio y construccion de un vehiculo Baja SAE. Alumnos: 40 aproximadamente.
e Mejora y complemento de las metodologias utilizadas en ANEPSA. Alumnos: 1.
o Infraestructura hidraulica para el saneamiento. Alumnos: 1.

¢ Desarrollo e implementacion de redes y equipos en el CEDAC — ALEXANDRIA.
Alumnos: 30 aproximadamente.

e Fallas en equipos de computo y la red de datos del CEDAC — ALEXANDRIA.
Alumnos: 40 aproximadamente.

e Apoyo a la coordinacion de movilidad de alumnos de C.B.I. Alumnos: 10
aproximadamente.

e Curso: “Taller de autoevaluacion del Marco de referencia 2018 del CACEI en el

Asistencia a . . . . .
cursos y contexto internacional”, impartido en la UAM Azcapotzalco del 8 al 9 de noviembre
congresos de 2018, con una duracion de 12 horas.

e Curso: “Taller para definir los atributos y objetivos educacionales de las
licenciaturas de la Division de Ciencias Basicas e Ingenieria para CACEI”,
impartido en la UAM Azcapotzalco del 3 al 4 de mayo de 2017, con una duracién
de 12 horas.

e Curso: “Mastercam Educacional Ver. 2017”, impartido en CIM Co del 17 al 20 de
abril de 2017, con una duracion de 28 horas.

e Curso: “Propiedad industrial en el contexto nacional y su aplicacion en la UAM-
Azcapotzalco”, impartido en la UAM Azcapotzalco del 9 al 13 de enero de 2012,
con una duracion de 20 horas.

e Curso: “Disefio de instrumentos de evaluacion del aprendizaje”, impartido en la
UAM — AZC del 27 al 31 de agosto de 2007, con una duracion de 20 horas.

e Curso: “Curso — taller de estrategias y técnicas didacticas de apoyo al aprendizaje”,
impartido en la UAM — AZC del 27 al 31 de agosto de 2007, con una duracion de
20 horas.

e Curso: “ANSYS Workbench Simulation”, impartido por el Grupo SSC en San
Miguel de Allende, Gto. del 8 al 9 de agosto de 2007, con una duracion de 24 horas.

e Curso: “ANSYS DesignModeler”, impartido por el Grupo SSC en San Miguel de
Allende, Gto. el 6 y 7 de agosto de 2007, con una duracion de 16 horas.
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Idiomas

Curso: “Curso — taller para el disefio de programas analiticos en el contexto de la
UAM — Azcapotzalco”, impartido en la UAM — AZC del 16 al 20 de abril de 2007,
con una duracion de 20 horas.

Curso: “Produccion de material multimedia educativo con Flash MX. Nivel
Basico”, impartido en la UAM — AZC del 8 al 12 de enero de 2007, con una duracion
de 20 horas.

Curso: “Estrategias de aprendizaje significativo”, impartido en la UAM — AZC del
8 al 12 de enero de 2007, con una duracion de 20 horas.

Curso: “Formacion de tutores”, impartido en la UAM — AZC del 2 al 6 de enero de
2006, con una duracién de 20 horas.

Curso: "Inventor, ensamble y animacion". Impartido por M. en C. Gilberto D.
Alvarez Miranda, UAM-AZC. Duracion: 20 horas, imparitdo del 3 al 7 de enero de
2005.

Curso: "Inventor fundamentos". Impartido por D. 1. Pedro Ordones Amador,
eduCAD/AutoDesk. Duracion: 20 horas, 14/09/2004.

Curso: "Curso basico del método del elemento finito (ANSYS 6.1)", UAM - AZC.
Duracion: 20 horas, 18/03/2004.

Curso: “Nuevas tecnologias de aprendizaje y educacion a distancia”. Universidad
la Salle, México, junio de 1999.

Curso: "Analisis tiempo-frecuencia y tiempo-escala". Impartido por el Dr. Paulo
Goncalves en la Universidad Nacional Auténoma de México, Division de Estudios
de Posgrado de la Facultad de Ingenieria. Duracion: 20 horas, impartido del 3 al 14
de marzo de 1997.

Ciclo de conferencias: "Un encuentro con la excelencia". Impartido en la Escuela
Superior de Ingenieria Mecanica y Eléctrica por el grupo REDCOM. Duracion: 22
horas, impartido del 23 de abril al 13 de mayo de 1994.

II Coloquio Nacional I Internacional, Retos y Perspectivas de la Ensefianza de la
Ingenieria Electromecanica. Instituto Politécnico Nacional. Escuela Superior de
Ingenieria Mecanica y Eléctrica. Diploma por participacion como asistente.
Impartido del 7 al 9 de julio de 1993

Simposium Nacional de Computacion, Instituto Politécnico Nacional. Diploma por
participacion como asistente. Impartido del 6 al 8 de noviembre de 1991.

Northern Arizona University, Flagstaff, Arizona, USA. The Program in Intensive
English (PIE), del 01 al 30 de noviembre de 2014. Apoyado con la Beca SEP
Proyecta 100,000.

First Certificate in English. University of Cambridge, Local Examination
Syndicate. Certificado obtenido con calificacion de "B".

Ingles Técnico a nivel Posgrado. Universidad Nacional Auténoma de México,
Division de Estudios de Posgrado de la Facultad de Ingenieria.

Instituto Anglo Mexicano de Cultura A.C. Aprobados los 14 niveles que conforman
la totalidad del plan de estudios de la Institucion.
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