
Para el mecanismo de la figura 7-8 y los datos del eslabón de entrada que ahí se indican determina 
la posición, velocidad y aceleración angular de los eslabones 4, 5 y 6. Determina también la 
posición, velocidad y aceleración lineal del eslabón 3. 

 

 

Problema 08. 

 


